P5-16...R40-17
Model: NO1

E Navod na montaz a obsluhu

Pohon rolet s integrovanym radiovym vysilaCem-—

-~

prijimacem

Dulezité informace pro:

* montéry / + elektrikare / < uzivatele
Prosime o predani odpovidajicim osobam!
Tento navod ma byt uchovavan uzivatelem.

[

enocean

2010301 1240b 05.12.2022

Becker-Antriebe GmbH

Friedrich-Ebert-StraBe 2-4 / =\
35764 Sinn/Germany ‘zf‘;gg“)\’\» BECKE R

www.becker-antriebe.com




LVE]Te] 1= Ter o 1= T TP PPN 3
- LU |- L TP 4
BEZPEENOSTINT UPOZOIMBNI ...ttt et ettt et et ettt e e e 4
POKYNY PrO UZIVATEIE ... ittt ettt ettt ettt et et et et et e e e et et e et e et e et e et e et e et e et e et e e n e en e aneees 4
Pokyny pro MONtAZ @ UVEAENT GO PIOVOZU. ... ...euiiiiie ettt et et et e e et e e et e e e e et et e et e et e et e et e et e et n et e ea e e neennees 4

ST 1= 1V L= 0T T U4 | « PPN 6
MontaZz a demontaZ zasuvného PrIPOJOVACINO VEAENT ... ...ttt et e e eans 6
1Y/ (o] 01 7= V2 PPN 7
[a1Sy P= L E= et I= g 1= | PP PPN 9
(01Y=To [T 1o (o] o]0 )Y/o vV TP UPRPT 10
[N E=ToTgoTo Tig= TaaToLYz= T TIRY A2 T1 F=ToT PP 11
ZruSeni NAProgramOVANT VYSIIACE ........iuiiiiii ittt e et et et et et et et et e et e et e e et et e e ettt et et e e 11
Kontrola prTazeni SINEBIU OTACENT ... ..o ettt e et et et et et et et et et et et et et e teeeens 11
INteligentni FIZENT INSTAIACE ... ..o e ettt e e e e e e e e e e e e e enns 11
Stavovy indikator KONCOVYCH POION (ESI) ... et e e et e e e et e et e et e et e et e eaeeneeas 11
Nastaveni KONCOVYCR POION ... . e ettt ettt ettt et et et e et e et e et e et e e e e eaaeenns 12
(Do) = VA o b= g lo (=N o o] = VAU e (o] [ N PP PPTPN 12

[STeTo N at-aTo] d=N ¢ e o o [V 1o [o] = PP PPPPIS 12

DOraz Nahore K DOAU AOIE ... ...uiii et et et et e e e et e e et n et e e e e eaa e e eens 13

BOd NANOTE K AOTZU OIE ... ettt ettt et et e ettt e e e e et n et e e e e e e eeas 13

AYAY 00t V4= Tal il o] aTeTo)VAY o] n N o To] (o] o I PP 14
V=74 oo ] o] 0|V I | PP 15

[N E=ToT oY= Ta'aTo)Y7=TaT o E= kS (o] g TNV Y11 - Lo U P 15
Vymazani vySilaBe / OKENNICKH KIIK ... e e ettt ettt ettt et e et e e e e e eans 15
FUuNKCe KOMTOITNINO VBIFANI ... oo e ettt ettt et et e et et e e e e e e e e enns 16
(0ol a1 =TaE- 4= Lo (o] o)V T {4 o WP 16
Lo TUT 01V A Y= - U o' PP 16

(031 (Y SR Y4 o Yo VA g T Vgl o =1 ¢ V4 QY PR 16
MozZné konfigurace se softwarem Remote COMMISSIONING ... vuuuiiiiiier ittt e e e e e e e enees 17
Remote Management (ReEMan) — VZAAIENE FIZENI. ... ... et et ettt et et et et et e e e aeens 17
Remote Commissioning (ReCom) — Vzdalené uvedeni dO PrOVOZU ..........ouuiuuiun it e et e e e e e ee e eas 17
[0 F- U= B PP PP PPN 17
(U o= TSP UPR PP 17
TECHNICKE UA@J8 (PITUMBI 35) ...iitiiiit et et e et e e e et e e et e e e e et e e et e e et e e e et e e et e e e ea e e et e e e et e e e aa e e st e e e et e e e san e e e aaa e e et aeesnneesens 18
BI=Tol gL g Te ST U Lo b= T o U Ly aT< T 18
[afeTe oTel o)V o =N o do] {1 VPP 19
(070 Te (=1 =1 Al 2o | V72 TP 19
[ A 1 E= T o T T e Yo [=] o | PP UPTUPS 20
Prifazovaci tabulka pro trubKOVE PONONY ... ... et et e e et e et e e e e 21

o] 1= teT =Y T o JE] a [ Yo L= TP 22




VSeobecné

Tyto trubkové pohony jsou vysoce kvalitni produkty s nasledujicimi vykonnostnimi faktory:
» Optimalizovany pro pouZiti u rolet
* Jednotlivé, skupinové a centralni fizeni radiovym signalem
* Neni nutné Zzadné kabelové spojeni ke spinaci nebo reléoveé Fidici jednotce
* Pohon a vhodné vysilace Ize libovolné kombinovat
« Jednoduché nastaveni koncovych poloh pomoci vysilace
* Instalace je mozna bez doraz( (od bodu nahote k bodu dole)
* Nastaveni dvou libovolné& volitelnych mezipoloh
* Flexibilni vytvoreni skupin pomoci radiového signalu Ize kdykoli zménit bez nutnosti montaze

» Automatické rozpoznani spodni koncové polohy pfi pouZziti pruZinovych zavésu ve spojeni s ,unasetem pro rozpoznani
prekazky“

» Automatické rozpoznani koncovych poloh pomoci inteligentni elektroniky za pouziti systém( dorazt
» Rozpoznani prekaZzky i pfi pouZiti aretatnich bezpe&nostnich zavés( (aretacnich zavési)
* Bezpecné uzamknuti aretacniho bezpecnostniho zavésu
e Lehky tlak na pancif rolet ztéZuje nadzvednuti a uchyceni zespoda
* Vhodné pro pevné hlinikove, ocelove a difevéné profily
» Dodate¢né nastaveni koncovych poloh neni nutné: Zmény pancire/clony se automaticky vyrovnavaji pomoci systému dorazu.
* Rozpoznani toCivého momentu ve sméru nahoru pfi pfimrzlém nebo zablokovaném panciti rolet zabrariuje jejich poSkozeni
* Lze provést nastaveni ochrany proti pfimrznuti v horni koncové poloze
* Vyrazné redukované namahani doraz(i a tim i celého pancite/clony
« Setrny provoz zafizeni a pohonu zvysuji Zivotnost
* Pro zasuvné pripojovaci vedeni
» Funkce ochranné sité proti hmyzu
P¥i instalaci i nastaveni zafizeni prosim postupujte podle tohoto navodu na montaz a obsluhu.
Datum vyroby Ize zjistit z prvnich &tyr Cislic sériového Cisla.

1. a 2. Cislice udava rok a 3. a 4. Cislice udava kalendarni tyden.
Priklad: 34. kalendarni tyden roku 2020

Sériové C.: 2034XXKXXX

Vysvétleni piktogramii

POZOR POZOR oznaduje nebezpecnou situaci, ktera, pokud ji nebude
predejito, mlZe vést ke zranéni.
POZOR POZOR oznaduje opatreni k zamezeni vécnym Skodam.
d Oznaduje tipy pro uzivatele a jiné uZite¢né informace.
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Zaruka

Konstrukéni zmény a neodborna instalace v rozporu s timto navodem a naSimi ostatnimi pokyny mohou vést k vaznym poranénim a
ohroZeni zdravi uZivatel(i, napr. ke zhmoZzdéni, takZe konstruk&ni zmény smi byt provedeny pouze po dohodé s nami a s nasim
svolenim, a musi byt bezpodminecné dodrZzeny nase pokyny, zvlasté pak pokyny obsazené v tomto navodu na montaz a obsluhu.
Dal&i uprava produktl v rozporu s uréenym pouzitim neni pfipustna.

Vyrobce finalniho vyrobku a montér musi dbat na to, aby byly pfi pouZiti nasich vyrobk( respektovany a dodrzovany vSechny
nalezité zakonné a uredni predpisy, zvlasté pak prislusné aktualni smérnice pro elektromagnetickou kompatibilitu, a to zejména

s ohledem na vyrobu finalniho vyrobku, instalaci a poradenstvi zakaznik(im.

Bezpecnostni upozornéni

Nasledujici bezpecnostni upozornéni a varovani slouzi k zamezeni nebezpeci a odvraceni Uraztl a poskozeni majetku.

Pokyny pro uZivatele

VSeobecné pokyny
« Béhem ¢isténi, udrzby a vymeény dilll musi byt pohon odpojen od napéjeciho zdroje.
* Prace ajiné Cinnosti, v€etné udrZzbarskych a Cisticich praci, na elektroinstalacich a ostatnich Castech
zafizeni smi provadét pouze odborny personal, pfedevsim kvalifikovani elektrikari.

» Tato zafizeni mohou pouZivat déti od 8 let a osoby se snizenou fyzickou, smyslovou nebo dusevni
schopnosti nebo nedostatkem zkuSenosti a/nebo védomosti, pokud jsou pod dozorem nebo byly
pouceny o bezpetném zachazeni se zarizenim a porozumély rizik(im z toho vyplyvajicim. Zafizeni neni
urceno ke hie déti.

» Odborny personal musi pravidelné kontrolovat, jestli na zafizeni nedoSlo k opotfebeni a poSkozeni.
* PoSkozené zarizeni bezpodminetné az do opravy odbornikem nepouzivejte.

e Zafizeni nepouzivejte, pokud se v oblasti pohybu nachazeji osoby nebo predméty.

* Dbejte na oblast pohybu také béhem provozu.

o Zajistéte dostatecny odstup (nejméné 40 cm) mezi dily, kterymi se pohybuje, a predméty v blizkosti.

@ Pozor
Bezpecénostni upozornéni k prevenci vaznych poranéni.

* Je nutno zamezit mistim s nebezpecéim primacknuti a uskripnuti nebo je tfeba je
zabezpedit.

Pokyny pro montaz a uvedeni do provozu

VSeobecné pokyny

» Je nutno postupovat podle bezpe&nostnich pokynt obsazenych ve smérnici EN 60335-2-97. Pamatujte
prosim, Ze tato bezpecnostni upozornéni nepredstavuji zadny konecny vycCet, protoze tato norma
nemuze zohlednit vSechny zdroje nebezpeci. Vyrobce pohonu tak nemdze zohlednit napr. konstrukci
pohanéného vyrobku, zptsob fungovani pohonu v situaci zabudovani nebo umisténi kone¢ného
produktu v misté provozu koncového uzivatele.

V pripadé dotazi nebo nejasnosti ohledné bezpe&nostnich upozornéni obsazenych v této normé se
prosim obrat’te na vyrobce daného koncového produktu nebo jeho Casti.

» Je nutno dodrZovat vSechny platné normy a predpisy pro elektroinstalaci.

* Prace ajiné cinnosti, v€etné udrzbarskych a Cisticich praci, na elektroinstalacich a ostatnich ¢astech
zafizeni smi provadét pouze odborny personal, pfedevsim kvalifikovani elektrikafri.

* Smi se pouzivat jen nahradni dily, nastroje a pfidavna zafizeni, ktera jsou povolena vyrobcem pohonu.
P¥i pouziti cizich produkt(l, které nebyly povoleny, nebo pfi zménach na zafizeni a prislusenstvi
ohroZujete svou bezpecnosti i bezpednost jinych, proto je pouZiti nepovolenych cizich nebo nami
predem neodsouhlasenych produkt a zmeén nepripustné. Za takto vzniklé Skody nepfebirame zadnou
odpovédnost.

» Spina¢ s prednastavenim VYPINANI na dohled pohan&ného vyrobku, av8ak vzdalené od pohybuijicich se
¢asti, instalujte ve vySce vice jak 1,5 m. Nesmi byt vefejné pfistupny.

* Pevné namontovana ovladaci zafizeni je nutno umistit viditelné.

» Jmenovity moment a dobu zapnuti je tfeba prizplisobit pozadavkiim pohanéného produktu.
Technické udaje (jmenovity moment a dobu provozu) najdete na typovém &titku trubkového pohonu.

* Nebezpecné se pohybujici ¢asti pohonu je nutno namontovat vyse nez 2,5 m nad podlahou nebo na
jinou uroven, ktera umoZznuje pristup k pohonu.
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* Pro bezpecny provoz zatizeni po uvedeni do provozu je nutné spravné nastaveni/naprogramovani
koncovych poloh.

* Pohony s pfipojovacim vedenim HO5VV-F se smé&ji pouzivat pouze uvnitt.
* Pohony s pfipojovacim vedenim HOSRR-F, SO5RN-F nebo 05RN-F se sméji pouZivat venku i uvnitr.

* Pro pfipojeni pohonu k pohanénému dilu se sméji pouzivat vylu¢né komponenty z aktualniho katalogu
produktt pro mechanické prislu$enstvi vyrobce pohont. Tato musi byt namontovana dle Gidaju
vyrobce.

* Pokud se pohon pouZiva pro pancife/clony ve zvlast’ znafenych prostorach (napfr. unikové cesty,
rizikové zony, bezpecnostni zony), je tfeba dodrzovat prislusné platné predpisy a normy.

* Poinstalaci pohonu musi montér oznadit pouzity trubkovy pohon v kapitole Technické udaje a musi
provést zaznam o misté zastavby.

ﬁ Pozor
Bezpecnostni upozornéni k prevenci vaznych poranéni

» P¥i provozu elektrickych nebo elektronickych zarizeni a pristroji jsou urcité stavebni dily,
napi. napajec, pod nebezpeénym elektrickym napétim. Pri nekvalifikovaném zasahu
nebo pfFi nedodrzeni upozornéni mize dojit ke zranéni nebo vécnym skodam.

* Pozor pri dotyku, jelikoZ trubkovy pohon se z diivodu pouZité technologie béhem provozu
zahfiva.

* Pred instalaci uved’te mimo provoz vSechna vedeni a ovladaci zarizeni, ktera nejsou
bezpodmineéné nutna k provozu.

* Je nutno zamezit mistim s nebezpeé&im primacknuti a usk¥ipnuti nebo je tfeba je
zabezpedit.

 P¥iinstalaci pohonu je tfeba naplanovat moznost odpojeni v§ech pélu od sité s minimalné
3 mm Sitrkou rozpojeni kontakti pro pdél (EN 60335).

 P¥i poskozeni sit’ového pripojeni ho smi vyménit pouze vyrobce. U pohontl se zasuvnym
privodnim vedenim musi byt toto vedeni nahrazeno sit’ovym pripojovacim vedenim
stejného typu, které je k dostani u vyrobce pohonu.

Pozor

Bezpecnostni upozornéni k prevenci hmotnych skod.

» Zajistéte dostatecny odstup mezi pohybujicimi se ¢astmi a predméty v blizkosti.
* Pohon se nesmi pohybovat na pripojovacim vedeni.

» Je tfeba kontrolovat radné upevnéni veSkerych zapadkovych spoji a upeviiovacich
Sroubll loZisek.

» Zajistéte, aby na trubkovém pohonu nic nedrhlo (nap¥. zavésy pancire/clony, Srouby).

* Pohon se musi namontovat vodorovné.
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Spravné pouziti

Typ trubkového pohonu popisovany v tomto navodu je uréen vyhradné pro provoz roletovych zarizeni. Tento typ trubkového
pohonu je kompatibilni s radiovym standardem EnOcean a pouZziva profily uvedené v kapitole ,,Podporované profily“.

Tento typ trubkového pohonu podporuje vedle zavéSeni pancife pomoci pruzinovych zavés( také pevné ¢lankové zavésy, napfr.
mechanické aretacni bezpenostni zavésy od firem Zurfluh-Feller, Simu, GAH Alberts nebo Deprat. Ty jsou automaticky
rozpoznany.

Pokud se pruZinové zavésy nebo horni lamela Sroubuji ¢i nytuji na navijeci hidel, je nutno spodni koncovou polohu nastavit jako
bod.

K upevnéni pripojovaci souc¢asti k pohonu o priaméru 35 mm PXX/XX je nutné pouzit vyhradné Srouby EJOT Delta PT 40 x 12
WN 5454 Torx (9900 000 545 4).

P¥i pouziti stinicich zafizeni pouZivejte pouze typy trubkovych pohont k tomu uréené.

Tento typ trubkového pohonu je koncipovan pro poufZiti v jednotlivych zafizenich (jeden pohon na jeden navijeci hridel).

Tento typ trubkového pohonu nesmi byt pouZivan v prostorach s rizikem vybuchu.

Pripojovaci vedeni neni uréeno pro provozovani pohonu. Pohon proto provozujte vZdy v navijeci hrideli.

Jiné aplikace, pouziti a zmény jsou z bezpecnostnich divodu kvali ochrané uzivatele a dalSich osob nepripustné, protoZze mohou
negativné ovlivnit bezpecnost zafizeni, €imZ dochazi k nebezpeci ohroZeni osob a poSkozeni véci. Vyrobce pohonu v takovych
pripadech nenese odpovédnost za takto zplsobené Skody.

Pro provoz zafizeni nebo opravy je nutno postupovat podle Gdaji vtomto navodu. Pfi neodborném zachazeni nenese vyrobce
pohonu za takto zplsobené $kody odpovédnost.

Pozor
Pevné ¢lankové zavésy pouzivejte pouze tehdy, jsou-li lamely rolet dostate¢né tuhé. Pancir

nesmi v uzaviené poloze prec¢nivat pres vodici kolejnice, protoZe jinak hrozi nebezpedi, Zze
bude kloub mezi obéma hornimi lamelami pfFili§ zatiZzen a poSkodi se.

Montaz a demontaz zasuvného pfripojovaciho vedeni

Pozor
A PiFed montazi/demontazi je nutné odpojit pripojovaci vedeni od napéti.

Montaz zasuvného pripojovaciho vedeni

335/045 /058 Zasuiite pripojovaci vedeni, které neni pod napétim, tak
daleko do hlavy pohonu, az uslySite zapadnuti vystupku
pohonu. K dodate¢nému posunuti pouZzijte v pfipadé potreby
vhodny plochy Sroubovak. Nasad'te jej do jedné ze dvou k tomu
uréenych draZzek v konektoru.

Zkontrolujte spravné zapadnuti.

1 = vystupek




Demontaz zasuvného pripojovaciho vedeni pro trubkové pohony

9 35 Zasunte vhodny plochy Sroubovak doprostred mezi vystupek
a jazyCek zapadky tak, aby jazyCek zapadky uvolnil vystupek
u konektoru.

Nyni m{Zete pripojovaci vedeni spolu s plochym Sroubovakem
vytahnout.

A = jazyCek zapadky

045 /0 58 Zastr&te vhodny plochy Sroubovak doprostfed aZz na doraz do
vybrani tfrminku zapadky tak, aby tfrminek zapadky uvolnil
vystupek u konektoru.

Nyni m{Zete pripojovaci vedeni spolu s plochym Sroubovakem
vytahnout.

A = tfminek zapadky

Montaz

Montaz pohonu

Pozor
Pro pripojeni pohonu k pohanénému dilu se sméji pouzivat vyluéné komponenty z
aktualniho katalogu produkti pro mechanické prislusenstvi vyrobce pohon.

Montér se musi pfed montaZzi presveédcit o potfebné pevnosti zdi, pfip. systému, ktery se ma motorizovat (to€ivy moment pohonu
plus hmotnost pancife/clony).

Pozor

A Elektricka pripojeni smi provadét pouze elektrikar. Pred montazi je nutno elektrické
pripojeni odpojit a zajistit. Poskytnéte priloZzené informace o pripojeni provadéjicimu
elektrikari.
Ma-li jet pancir rolet proti hornimu dorazu, je nutno dodrzovat nasledujici: Pancir rolet musi
byt zajiStén proti zatazeni do schranky rolety dorazem nebo uhelnikovou koncovou liStou. U
pristavbovych prvki doporuc¢ujeme skryté dorazy ve vodicich kolejnicich.

Zjistéte bocni potfebu mista (M) zmé&fenim hlavy pohonu (1) a nasténného drzaku (2). Svétly rozmér

./21
h/ .......................... M | | schranky (X) po odecteni bo&niho mista (M) a opé&rného loZiska (G) udava délku (L) navijeci hfidele:
M| L la] | | L=X-M-G.

Podle kombinace pohonu a nasténného drzaku se velikost bo¢niho mista (M) lisi.

Upevnéte poté nasténny drzak a opérné loZisko. Dbejte pfitom na pravouhlé vyrovnani navijeci htidele ke sténé a dostate¢nou
axialni vali namontovaného systému.

Pozor

PFi pouziti tuhych spojek hrideli je nutno pouzit zapouzdiena uloZzeni. Trubkovy pohon
tiskne pancir pri uzavienych roletach doli, aby se ztiZilo uchyceni zespoda, pfip. vysunuti
nahoru. Pouzivejte pouze dostatec¢né pevné pancire, napriklad z hliniku, oceli nebo dreva.
Aby se zabranilo poSkozeni pancife, musi se pancir pohybovat ve vodicich kolejnicich po
celé vysce.
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Montaz a demontaz zastréného €epu

245

Zasunovaci ¢ep (2) pti zasunuti automaticky zapadne. Pro uvolnéni zasunovaciho ¢epu (2) posurite
bezpecnostni plech (1) nahoru a vytahnéte zasunovaci ¢ep (2) ven.

d Chcete-li pouzivat funkci ,,rozpoznani piekazky“, musite pouzit ,,una$ec¢ pro rozpoznani
1 prekazky*“.

Montaz a demontaz unasece

Montaz krouzku na obézny krouzek

Demontaz unasece s pojistkou na vystupni hrideli

S

MontaZz a demontaz unaSece se
Sroubovym spojem

Montéaz a demontaz unasece
se samostatnou pojistkou unasece

Montaz pohonu do hridele

U profilovych hrideli:

Toleranci §ifek drazky u riiznych navijecich hrideli Ize u nékterych unasec( vyrovnat otocenim unasece
do jiného vybrani drazky. Tato vybrani drazky maji rizné rozméry a umoziiuji Vam presné zabudovani
pohonu.

U kruhovych hfideli:

Zmérte vacku adaptéru (X, Y). Nasledné vyvliéknéte trubku na strané motoru, aby bylo mozné posunout
také drazku adaptéru do hridele. Vatka adaptéru nesmi mit vic¢i htideli Zadnou vli.

Pro zajisténi bezpetného prenosu to€ivého momentu u kruhovych h¥ideli doporu€ujeme seSroubovat
unasdec s hrideli (viz nasledujici tabulka).

Pozor! P¥i navrtavani navijeci hiidele nikdy nevrtejte do oblasti trubkového pohonu!




Velikost pohonu UnasSec ToCivy moment Upeviiovaci Srouby

[mm)] max. [N m] (4 ks)
@ 35-45 Vse do 50 Sroub do plechu
34,8x9,5mm

Doporucujeme priSroubovat k navijeci hrideli také opérné loZisko.

Pozor

Trubkovy pohon nesmi byt pii zasunuti do hfidele narazen a nesmi se nechat do navijeci
hridele volné spadnout! Pripevnéni pancife je moZné pouze pomoci pruzinovych zavésu
nebo tuhych spojek hiideli. Na 1 metr navijeci hfidele doporuc¢ujeme pouzit minimalné
3 kusy.

zvolte licujici drazku a nasurite objimku (1) na adaptér.

1 — 2 Namontujte trubkovy pohon s odpovidajici objimkou (1) a unaSetem (2). Ma-li objimka vice drazek,
LS

Nasledné posurite trubkovy pohon s predmontovanou objimkou (1) a unaSeem (2) do hridele. Dbejte
na dobré usazeni objimky a unasece v hrideli.

Zavéste smontovanou konstrukéni jednotku, sestavajici z hridele, trubkového pohonu a opé&rného
loZiska, do skriné a zajistéte pohon zpusobem odpovidajicim druhu upevnéni nasténného drzaku —
pomoci zavlaCky nebo pruzinové zavlacky.

Umistéte navijeci hridel tak, aby mohl byt pancir rolety upevnén pomoci pruZinovych zavésu, nebo namontujte tuhé spojky hrideli
dle udajl vyrobce.

Polozeni pripojovaciho vedeni
]:D Polozte a zafixujte pripojovaci vedeni tak, aby stoupalo smérem k trubkovému pohonu. Prfipojovaci
Y vedeni a pfipadné anténa nesmi zasahovat do navijeciho prostoru. Pfikryjte ostré hrany.

Instalace antény

Nainstalujte a upevnéte konec antény v dolni ¢asti kastliku v blizkosti vodici kolejnice.

Pozor
Zajistéte, aby anténa nemohla byt zachycena pancifem rolet.

& BECKER  °



Uvedeni do provozu
Vysvétleni symbolt
A Tlagitko NAHORU
B Tlagitko STOP
v Tlagitko DOLU
. Tla€itko program. rezimu (na vysilaci)
@ X P¥ijimac¢ provede potvrzeni jednim ¢€i vice ,,cvaknutimi“ nebo ,,prikyvnutimi*
—_— 1 = pfepinaé sméru otaéeni
1 2 = radiovy spinac¢
2
—
PFipojeni trubkového pohonu
230V AC / 50 Hz @ pol P
Pripojte trubkovy pohon ke zdroji napajeni.
1 e
N \ \ —— 2
2
L1 mess NS X s 3
4
PE s \ \ A4
1=modra 3=C¢erna
2 =hnéda 4 = zeleno-Zluta
@ 1% Piepnuti trubkového pohonu do programovaciho rezimu
Zapnéte napdjeni.
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.
= Trubkovy pohon je nyni po dobu 3 minut pfipraven k programovani.
1 Prepnuti trubkového pohonu do programovaciho rezimu pomoci radiového
X spinace
1 ‘-l-t Posurite radiovy spinac do vnitfni polohy. Pokud se jiZ v této poloze nachazi, posurite
spina¢ do vnéjsi polohy a poté zpét do polohy vnitfni.
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.
> Trubkovy pohon je nyni po dobu 3 minut pfipraven k programovani.

d Ma-li byt pfipojeno vice trubkovych pohont paralelné, mizete u jednoho trubkového
pohonu zrusit rezim nastaveni tak, Ze prepnete radiovy spina¢ po zapnuti napajeni do vné;jsi
polohy.

A /v 1s Zrusit programovaci rezim trubkového pohonu

U jiz naprogramovaného vysilace stisknéte na 1 sekundu tlacitko pojezdu.

> Trubkovy pohon opusti programovaci rezim. Neprob&hne Zadné potvrzeni.




Naprogramovani vysilace

Uved’te trubkovy pohon do programovaciho rezimu.

3xA/3xV¥<2s @ 2% B&hem dvou sekund 3krat stisknéte tlagitko pojezdu.
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

> Tim je proces nastaveni ukoncen.

ZruSeni naprogramovani vysilace

Uvedte trubkovy pohon do programovaciho rezimu.

3xA/3xV¥<2s @ 1% B&hem dvou sekund 3krat stisknéte tlagitko pojezdu.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

> Tim je proces zruSeni naprogramovani ukoncen.

Kontrola pfifrazeni sméru otaceni

i Zména sméru otaceni je mozna pouze tehdy, kdyz nejsou nastaveny zadné koncové
polohy.

Stisknéte tlagitko NAHORU nebo DOLU
= Pancif/clona jede poZzadovanym smérem

> PFifazeni sméru otaceni je v poradku.

Pokud jede pancit/clona Spatnym smérem, je nutno zménit pfifazeni sméru otaceni. Postupujte nasledovné:

Posurite prepina¢ sméru otaceni (1) na opacnou stranu.

= PFifazeni sméru otaceni se zménilo.

Zkontrolujte znovu pfifazeni sméru otaceni.

Inteligentni fFizeni instalace

Ukoncéeni instalace po automatickém nastaveni koncovych poloh

Pohon natrvalo ulozi do paméti nastaveni koncovych poloh, jakmile doslo 3x k najeti do kazdé koncové polohy. Poté je instalace
ukon€ena. Pokud se koncova poloha nastavuje pomoci bodu, je tato poloha ihned pevné uloZzena do paméti.

Stavovy indikator koncovych poloh (ESI)
Prostfednictvim kratkého zastaveni a op&tovného rozjezdu je signalizovano, Ze vdaném sméru pohybu jesté neni nastavena
koncova poloha.

11-cs




Nastaveni koncovych poloh

d Prifazeni sméru otacdeni musi souhlasit. Trubkovy pohon pfi nastaveni koncovych poloh

1 prechazi pomoci ESI (stavovy indikator koncovych poloh) do bdélostniho rezimu. Nejprve je
vzdy nutno nastavit horni koncovou polohu. U horni koncové polohy je nutno dbat na to, aby
nedoslo k vytaZeni roletového pancire z vodicich kolejnic.

P¥i prvni instalaci, pouziti pruzinovych zavésu a nastaveni koncovych poloh ,,... k dolnimu
dorazu“ se navijeci hridel ve spodni koncové poloze otoéi o cca 1/4 otacky dale, nez je
obvyklé. Takto trubkovy pohon automaticky rozezna, zda jsou pouzity aretaénich
bezpecénostnich zavési nebo pruzinové zavésy. Trubkovy pohon se automaticky vypne.

Pozor
PF¥i provozu trubkového pohonu bez unasece pro rozpoznani prekazky je pii pouziti
pruZinovych zavést nutno stanovit spodni koncovou polohu jako bod.

Existuje nékolik moznosti nastaveni koncovych poloh:
» Doraz nahote k dorazu dole
» Bod nahore k bodu dole
» Doraz nahote k bodu dole

* Bod nahote k dorazu dole
Pokud se trubkovy pohon pfi nastaveni koncovych poloh v poZzadované koncové poloze automaticky vypne, je tato poloha pevné
nastavena poté, co provedete 3krat najeti do této polohy.

Doraz nahofie k dorazu dole

d Trubkovy pohon pfFi tomto nastaveni koncovych poloh prechazi do samodrzného rezimu
s ESI (stavovy indikator koncovych poloh).
A Najed’te na horni, trvaly, doraz.
= Trubkovy pohon se automaticky vypne.
v Nasledné najedte na dolni, trvaly, doraz.

= Trubkovy pohon se automaticky vypne.

= Koncové polohy jsou nastavené.

Bod nahoie k bodu dole

1

U tohoto nastaveni koncové polohy nedojde k vyrovnani délky panciie/clony.

Uved'te trubkovy pohon do programovaciho reZimu.

A/Vss5s 2 U jiz naprogramovaného vysilage tisknéte tlagitko pojezdu po dobu > 5 sekund,
X abyste se dostali do instala¢niho rezimu.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

1 Povel k pohybu se provadi od stisknuti tla€itka delSiho nez 1 sekunda.

A Najed’'te do pozadované horni koncové polohy.

2% A <1s @ 1 X Pro nastaveni bodu stisknéte béhem jedné sekundy 2krat tlacitko pojezdu Nahoru.
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

v Potom najed’te do poZzadované dolni koncové polohy.

2x v <1s @ 1 X Pro nastaveni bodu stisknéte b&éhem jedné sekundy 2krat tlagitko pojezdu DolU.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

= Koncové polohy jsou nastavené.




4xA/4xv<1 s

@BX

Pro opusténi instalacniho reZimu stisknéte béhem jedné sekundy 4krat tlacitko
pojezdu.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

Doraz nahore k bodu dole

A

Najed’te na horni, trvaly, doraz.

= Trubkovy pohon se automaticky vypne.

Uved’te trubkovy pohon do programovaciho rezimu.

A/V>ss

U jiz naprogramovaného vysilace tisknéte tlaCitko pojezdu po dobu > 5 sekund,
abyste se dostali do instalacniho rezimu.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

1 Povel k pohybu se provadi od stisknuti tlacitka delSiho nez 1 sekunda.

Potom najed’te do poZzadované dolni koncové polohy.

2xv<1 s

Pro nastaveni bodu stisknéte b&éhem jedné sekundy 2krat tlacitko pojezdu Dol(.
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

= Koncové polohy jsou nastavené.

ax A /axV<1s

Pro opusténi instalacniho reZimu stisknéte b&€hem jedné sekundy 4krat tlaCitko
pojezdu.

> Trubkovy pohon provede potvrzeni.

Bod nahoie k dorazu dole

Uved'te trubkovy pohon do programovaciho rezimu.

A/v>55

@ZX

U jiz naprogramovaneho vysilaCe tisknéte tlaCitko pojezdu po dobu > 5 sekund,
abyste se dostali do instalacniho rezimu.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

1 Povel k pohybu se provadi od stisknuti tla€itka delSiho nez 1 sekunda.

A

Najed'te do poZzadované horni koncové polohy.

2xA<1 s

@1x

Pro nastaveni bodu stisknéte béhem jedné sekundy 2krat tlagitko pojezdu Nahoru.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

\4

Nasledné najed’te na dolni, trvaly, doraz.
= Trubkovy pohon se automaticky vypne.

= Koncové polohy jsou nastavené.

4xA/4xv<1 s

@BX

Pro opus$téni instalacniho rezimu stisknéte b&éhem jedné sekundy 4krat tladitko
pojezdu.

> Trubkovy pohon provede potvrzeni.




Vymazani koncovych poloh

Pozor

P¥i vymazavani koncovych poloh jsou smazany i vSsechny nastavené funkce (Mezipolohall,
Mezipoloha Il, Ochrana proti zamrznuti v horni poloze, Rozpoznani prekazky, Funkce
ochranné sité proti hmyzu).

d Vymazané koncové polohy jsou zobrazovany prostiednictvim ESI.

1

Vymazani jedné koncové polohy, jestliZze jsou naprogramovany 2 koncové polohy

Uvedte trubkovy pohon do programovaciho rezimu.

A /v >55 2 U jiz naprogramovaneho vysilaCe tisknéte tlaCitko pojezdu po dobu > 5 sekund,
X abyste se dostali do instalacniho rezimu.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni

1 Povel k pohybu se provadi od stisknuti tla€itka delSiho nez 1 sekunda.

A /v Najed’te pancifem/clonou do koncové polohy, kterou chcete vymazat.

Proved’te nasledujici sekvenci bez preruseni mezi jednotlivymi povely k pohybu.

AYY AYAAY G, =

0,5s 0,5s 0,5s 0,5s 0,5s 0,58 0,55 do STOP
4x A / 4x v <1s 3 Pro opusténi instalacniho reZimu stisknéte béhem jedné sekundy 4krat tlacitko
X pojezdu.

> Trubkovy pohon provede potvrzeni.

Vymazani obou koncovych poloh

Uved’te trubkovy pohon do programovaciho rezimu.

A /v >55 2 U jiz naprogramovaného vysilace tisknéte tlaCitko pojezdu po dobu > 5 sekund,
X abyste se dostali do instalacniho reZimu.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni

1 Povel k pohybu se provadi od stisknuti tlacitka delSiho nez 1 sekunda.

A /v Najed'te pancifem/clonou mezi koncové polohy.

Proved’te nasledujici sekvenci bez preruseni mezi jednotlivymi povely k pohybu.

AYY AYAAY G, =

0,5s 0,5s 0,5s 0,5s 0,5s 0,55 0,58 do STOP
4ax A / 4ax v <1s 3 Pro opusténi instalagniho rezimu stiskn&te b&hem jedné sekundy 4krat tlacitko
X pojezdu.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.




Mezipolohy | + 11

i Mezipolohy | + Il jsou volné volitelné polohy pancife/clony mezi dvéma koncovymi

polohami. Kazdému tlacitku pojezdu Ize priradit vzdy jednu mezipolohu. Pfed nastavenim
mezipolohy musi byt nastaveny obé koncové polohy.

Nastaveni poZzadované mezipolohy

A / v Povelem ke kratké jizdé jed'te pancifem/clonou ve sméru poZzadované mezipolohy.
A / v 5s 1 V poZadované mezipoloze stisknéte z pohybu po dobu 5 sekund pfisludné tlacitko
X pojezdu.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

> Mezipoloha byla uloZena do paméti.

Najeti do poZzadované mezipolohy

2x A / 2x v <1s Stisknéte tlac¢itko pojezdu pro pozadovanou mezipolohu, a to 2krat béhem jedné
sekundy.

> Pancif/clona najede do mezipolohy, ktera je pfifazena tlacitku pojezdu.

Vymazani poZzadované mezipolohy z paméti

A/Vss @ 2% Po dobu 5 sekund tiskné&te tlagitko pojezdu pfitazené dané mezipoloze.

= Pancif/clona najede do mezipolohy a trubkovy pohon provede potvrzeni.

> Mezipoloha byla vymazana z paméti.

Naprogramovani dalSich vysilacu

i Do trubkového pohonu Ize naprogramovat az 14 vysilacii.

Uved’te trubkovy pohon do programovaciho rezimu.

3x A / 3x v <2s 2 Na vysilaci, ktery se ma noveé naprogramovat, stisknéte béhem 2 sekund 3krat
X tlaCitko pojezdu.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

> Novy vysilag je nyni naprogramovan.

Naprogramovani okennich klik pomoci radiové technologie EnOcean.

Uved’te trubkovy pohon do programovaciho rezimu.

2 B&hem 2 sekund pohné&te okenni klikou z polohy ZAVRENO do polohy OTEVRENO
X |aznowdo polohy ZAVRENO.

142.) <2s
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

= Okenni klika je nyni naprogramovana.

Vymazani vysila€e / okennich klik

Vymazani vysilace

Uvedte trubkovy pohon do programovaciho rezimu.

3x A / 3x v <2s @ 2X Na vysilaci, ktery se ma vymazat, stisknéte béhem 2 sekund 3krat tlacitko pojezdu.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

> Vysilac¢ je nyni vymazan.




Vymazani okennich klik

Uved'te trubkovy pohon do programovaciho rezimu.

2 B&hem 2 sekund pohnéte okenni klikou z polohy ZAVRENO do polohy OTEVRENO
"""""" X |aznovudo polohy ZAVRENO.

1.42.) <2s
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

= Okenni klika je nyni vymazana.

Funkce komfortniho vétrani

d Predpokladem pro funkci vétrani je, Ze je nastavena mezipolohalll.

Jestlize se pancit/clona nachazi pod mezipolohou Il a naprogramovana okenni klika se pomoci radiové technologie EnOcean otoci
do polohy ,vyklopené*, najede pancif/clona do mezipolohy Il.

Pokud se okenni klika opé&t oto€i do polohy ,zaviené*, najede pancit/clona do plvodni polohy.

JestliZze se pancifem/clonou mezitim pojizdélo a okenni klika se otoc&i do polohy ,zaviené®, pancit/clona nenajede do plvodni
polohy.

Ochrana zablokovanim
Pri expedici je ochrana zablokovanim deaktivovana a aktivace se m(Ze provést pouze prostfednictvim vzdaleného fizeni (ReMan).
Pokud se okenni klika oto¢i do polohy ,oteviené®, je jizda Dold zablokovana.

Kourovy alarm

d V pripadé kourového alarmu vyjede roleta do horni koncové polohy a jizda Dol je

1 zablokovana.

V pfipadé&, Ze naprogramovany kourovy hlasi¢ signalizuje alarm, vyjede pancif/clona do horni koncové polohy. Koufové hlasiCe se
mohou programovat vyhradné& prostfednictvim ReMan.

Citlivé rozpoznani prekazky

A Pozor

Rozpoznani prekazky je aktivni pouze ve spojeni s ,unaSec¢em pro rozpoznani prekazky*.
Mimo to dbejte i na to, Ze pohon musi byt do hiidele zasunut az k prstenu adaptéru.
Pouziti zafizeni pohonu na rozeznani prekazek coby ochrany osob neni pfipustné. Toto
zarizeni bylo koncipovano vyhradné pro ochranu roletového a stiniciho zafizeni pred
poskozenim.

Spravneé instalovany pohon pfi rozpoznani prekaZzek nebo poruch rolety vypne a kratce obrati chod do protisméru, ¢imZ uvolni

prekazku.

Pokud dojde k prerudeni reverzniho chodu, Ize dalSi povel k jizdé vydat pouze do sméru reverzovani. Jed'te pancifem/clonou bez

preruSeni tak dlouho, dokud trubkovy pohon samoc€inné nezastavi. Nyni lze opét provadét jizdu obéma sméry.

Rozeznavany jsou:
P¥i jizdé DOLU

» Zablokovani pancite pri pohybu dold zptisobené predméty na okennim parapetu nebo zaklinénim postrannich vodicich

kolejnic.

Za ucelem optimalizace uzavreni §té€rbin pancite rolet ve spodni koncové poloze neni od cca 360° pred spodni koncovou polohou
aktivni reverzni chod.
Aby byl zaru€en bezpeny nabéh pancire rolet do vodicich kolejnic, neni béhem cca 1,5 ota€ek navijeci hfidele z horni koncoveé
polohy funkce rozpoznani prekazky aktivni.

P¥i jizdé NAHORU

* Mimoradné velky narust zatiZeni (nap¥. namraza na koncové listé)



Mozné konfigurace se softwarem Remote Commissioning

Odpovidajici popis naleznete v navodu k softwaru.
» Ochrana proti prfimrznuti v horni poloze
* Funkce ochranné sité proti hmyzu
+ Rezim opakovad&e Uroveii 1 a Urovefi 2
* Ochrana zablokovanim
* Naprogramovani koufoveého hlasice
» Aktivace /deaktivace programovaciho reZzimu zapnutim napajeni
* Uvedeni trubkového pohonu do instalaéniho rezimu

* Prifazeni sméru otaceni

Remote Management (ReMan) — Vzdalené rizeni

d Funkce LOCK, UNLOCK a SET CODE jsou v pripadé z vyroby nastaveného bezpecénostniho
kodu k dispozici jen 5 minut po zapnuti sit’ového napajeni.

Z vyroby nastaveny bezpecnostni kod Securitycode je: 1F5340B9 a pro dalsi pouZiti ho musi ReMan / ReCom nutné zménit.
Platny bezpecnostni kdd prosim dobre uschovejte.
Resetovani bezpe&nostniho kodu je mozné vyhradné s pomoci univerzalni nastavovaci sady (&. vyr.: 4935 000 001 0). Za tim
ucelem pripojte univerzalni nastavovaci sadu k trubkovému pohonu a po dobu 10 s tisknéte tlacitko ,,Vymazani vysilace“. Trubkovy
pohon provede potvrzeni.
Trubkovy pohon podporuje nasledujici funkce ReMan:

* PING
* LOCK, UNLOCK, SET CODE
¢ QUERYID, QUERY STATUS

* ACTION (zazni 1x cvaknuti)
Tyto funkce slouZi k zajisténi pristupu k trubkovému pohonu, k jeho po&ate¢nimu kontaktovani radiem a na zakladé toho
i umoznéni funk&nosti Remote Commissioning.
Informace k jednotlivym funkcim ReMan najdete ve specifikaci vzdaleného fizeni Remote Management spole¢nosti EnOcean
GmbH.

Remote Commissioning (ReCom) — Vzdalené uvedeni do provozu

Trubkovy pohon podporuje standardizované funkce vzdaleného uvedeni do provozu Remote Commissioning od EnOcean Alliance.
Podrobnosti o téchto funkcich jsou dokumentovany v aktualni specifikaci systému Remote Commissioning od EnOcean Alliance.

Likvidace

X

|

Symbol preskrtnuté popelnice uvedeny na vyrobku odkazuje na nutnost likvidace zafizeni oddélen& od domovniho odpadu. Tento
vyrobek je tfeba na konci jeho Zivotnosti odevzdat na sbé&rném misté odpadu z elektrickych a elektronickych zarizeni.

Obalovy material je nutno odpovidajicim zptsobem odborné zlikvidovat.

Udrzba

Tyto pohony nevyZaduji udrzbu.



Technické udaje (primér 35)

Trubkovy pohon P5-16 | P9-16
Model NO1

Typ C PROF3+

Jmenovity moment [Nm] 5 9
Vystupni otacky [min™'] 16 16
Rozsah koncového spinace 64 otacek

Napajeci napéti 230V st/50Hz

Prikon [W] 85 110
Spotieba jmenovitého proudu [A] 0,36 0,47
Provozni rezim S24 min

Stupen kryti IP 44

Min. vnitfni primér trubek [mm)] 37

Frekvence 868,3 MHz

Emisni hladina akustického tlaku [dB(A)] <70

Technické udaje (primér 45)

Trubkovy pohon R8-17 |  R12:17 | R0-17 | R30-17 R40-17
Model NO1

Typ C PROF3+

Jmenovity moment [Nm] 8 12 20 30 40
Vystupni otacky [min™'] 17 17 17 17 17
Rozsah koncového spinace 64 otacek

Napajeci napéti 230V st/50Hz

Prikon [W] 100 110 160 205 260
Spotieba jmenovitého proudu [A] 0,45 0,5 0,75 0,9 1,15
Provozni rezim S24 min

Stupen kryti IP 44

Min. vnitfni primér trubek [mm)] 47

Frekvence 868,3 MHz

Emisni hladina akustického tlaku <70

[dB(A)]




Podporované profily

C. profilu Typ Popis
F6-02-01 RPS Kolébkovy spinac, 2 tladitka

Ovladani osvétleni a Zaluzii — typ pouZiti 1
F6-03-01 RPS Kolébkovy spinac, 4 tladitka

Ovladani osvétleni a Zaluzii — typ pouZiti 1
D2-05-02 VLD Ovladani Zaluzii pro polohu a thel typ 0x02
F6-05-00 RPS Detektor prahové sily vétru
F6-10-00 RPS Mechanicka okenni klika
D5-00-01 1BS Kontakty a spinace, jeden vstupni kontakt
F6-05-02 RPS Detektor koure

Co délat, kdyz...?
Problém Regeni

Trubkovy pohon nejede.

Naprogramujte novy vysilac.

Umistéte vysila€ do oblasti dosahu trubkového pohonu.

Zkontrolujte elektricke pfipojeni.

Byl aktivovan ochranny teplotni spinac v trubkovém pohonu.
Vyc€kejte, neZ ochranny teplotni spina¢ opét uvolni trubkovy
pohon.

Nelze nastavit pfifazeni sméru otaceni na trubkovém pohonu.

VymaZzte koncové polohy (viz kapitola Vymazani koncovych
poloh) a znovu nastavte prifazeni sméru otaceni.

PFitazeni sméru otaceni po vymazani koncovych poloh
nesouhlasi.

Zménu sméru otaceni proved’te pomoci ReCom nebo pomoci
prepinace sméru otaceni na trubkovém pohonu.

Trubkovy pohon zastavuje bez podnétu, dalsi jizda ve stejném
smeéru neni mozna.

Trubkovy pohon rozeznal nardst zatizeni. Jed'te kratce v
protisméru, nasledné pokracujte do pozadovaného sméru.

Trubkovy pohon je v dané aplikaci pretizeny. PouZijte trubkovy
pohon s vétsim toCivym momentem.

Vymazte koncové polohy a pak je znovu nastavte.

P¥i jizdé v programovacim reZzimu pohon nedosahuje koncové
polohy, na kterou ma byt naprogramovan.

P¥i jizdé v programovacim reZzimu pohon z bezpec&nostnich
divodU reaguije citlivé na téZky chod, aby se predeslo
poskozeni. Jed'te kratce DOLU a nasledné opét NAHORU,
dokud nedosahnete horni koncové polohy.

Vétraci §térbiny rolet nejsou zcela uzavreny.

Vymazte koncové polohy (viz kapitola Vymazani koncovych
poloh) a nastavte koncové polohy podle ,k bodu dole” (viz
kapitola Nastaveni koncovych poloh), pficemZ v tomto pfipadé
nastavite nejprve dolni koncovou polohu (bod dole) a vdruhém
kroku horni koncovou polohu.

Zapomenuty bezpecnostni kdd.

Resetujte bezpecnostni kdd pomoci univerzalni nastavovaci
sady (€. vyr.: 4935 000 001 0) spole¢nosti Becker zpét na
nastaveni z vyroby tak, Ze po dobu 10 sekund tisknete tlacitko
L~Vymazani vysilace"“.
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Prirazovaci tabulka pro trubkové pohony

Sériové éislo pohonu

(pFip. viepte nalepku se sériovym Cislem)

Misto zabudovani

Pf¥ifazeny smér otaceni /
naprogramované koncové
polohy

Kéd vyrobce: 2 = Becker-Antriebe GmbH

Projekt / zakaznik

Prostor

Podpis

Osoba odpovédna za projekt / Investor

Podpis

Provadéjici specializovany podnik

Pro elektronické zpracovani je tato pfifrazovaci tabulka k dispozici také na naSich strankach www.becker-antriebe.com.
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Prohlaseni o shodé

BECKER-ANTRIEBE GMBH
Friedrich-Ebert-Str. 2 — 4
35764 Sinn, Némecko

BECKER

— Original —

EU Prohlaseni o shodé

Dokument &. / mésic.rok: K005/12.21

Timto prohlaSujeme, Ze niZze uvedena série vyrobkl

Oznaceni vyrobku: Tubularni motor

Typové oznaéeni: P5/16.., P5/20.., P5/30.., P9/16..,
R8/17.., R12/17.., R20/17.., R30/17.., R40/17.., R50/11..,
L50/17.., L60/11.., L60/17.., LT0/17.., L80/11.., L80/17..,

L120/11..
Provedeni: C,R,S,F, P, E, O, KNX, PLUS, EN, A0...Z9, +
od sériového c&isla: od 220100001

vyhovuje pfisludnym ustanovenim nasledujicich smérnic:

Smérnice 2006/42/EG (MD) L157, 09.06.2006
Smérnice 2014/53/EU (RED) L153, 22.05.2014
Smeérnice 2011/65/EU (RoHS) L174, 01.07.2011

Kromé toho byly dodrZzeny ochranné cile, obsazené ve smérnici o nizkych napétich
2014/35/EU dle dodatku | &. 1.5.1 smérnice 2006/42/ES.

Pouzité normy:
DIN EN 60335-1:2020
EN 60335-2-97:2017

EN 300220-2:2017
EN 301489-3:2019

EN 62479:2011
EN 14202:2004

Osoba zplnomocnéna k sestaveni technickych podkladu:
Becker-Antriebe GmbH, Friedrich-Ebert-Str. 2 — 4, 35764 Sinn, Némecko

Toto prohlaseni o shodé bylo vystaveno:

Sinn, 17.12.2021
Misto, datum Jirgen Ti

nagement spolecnosti

Toto prohladeni osvédeuje shodu s uvedenymi smérnicemi, neobszhuje’viak Zadny pfislib viastnosti.
Je nutno dodrZovat bezpecnostni pokyny uvedené v dokumentagf dedané spolu s vyrobkem!
K005_cs
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Uvedeni do provozu - trubkové pohony - typ NO1

Nastaveni s ruénim wsilac“:em Nastaveni sméru otaceni

G l g 1 x click ! 2 X C|ICk !
ﬁ) T
|

N
230V/50Hz|

Koncové polohy, doraz Aktivovani nastavovaciho rezimu

1 x click ! 2 x click !
-, 0 .

ol ﬁ/

®
g B

1s 5s

)

Nastavenl' bodu Vymazani koncovych poloh

2 X
S 0,5s 0,5s 0,5s 0,5s click !

—— + 7

i

%’\

. oS oS
h 4 v v
o e— 2x A 2x 05s 05s 05s 1s
Ukon&eni Nastaveni mezipolohy | Vymazani
nastavovaciho mezipolohy
rezimu E 1 x click ! z pameéti 1xlick!
3 x click !
‘ T (
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